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ANEXO 8 – MONITORIZAÇÃO 
 

1 ANTES E DURANTE A INSTALAÇÃO 

A fase de planeamento e levantamento da rota do cabo (CRS – Cable Route Survey) identifica 

quaisquer obstáculos/características do fundo do mar que possam existir na rota de instalação 

do cabo. O relatório completo sobre este levantamento marítimo do cabo NUVEM poderá ser 

disponibilizado à DGRM para consulta, se pretendido. 

A monitorização em tempo real das atividades de instalação do cabo no fundo do oceano é 

efetuada por sistemas de navegação de última geração e software de instalação de cabos 

(MakaiLay ou equivalente) que permitem o posicionamento preciso à superfície e a previsão da 

posição do cabo no fundo do mar. O software MakaiLay (ou equivalente) permite entradas de 

dados em tempo real para elementos finitos. Este software utiliza um modelo avançado de cabo 

2D para prever a sua aterragem. 

Os equipamentos (arado marítimo/ROV (Remote Operated Vehicle)/jato) utilizados durante a 

instalação, quando necessário, são posicionados e registados acusticamente. As especificações 

do ROV e do arado marítimo são apresentadas na Figura 1.1 e na Figura 1.2. A posição do ROV 

será monitorizada utilizando um sistema de posicionamento acústico subaquático.   

A tensão do cabo é monitorizada constantemente durante a instalação. Se se registar um 

aumento súbito da tensão do cabo, a velocidade de instalação é aumentada e/ou a velocidade 

do navio é reduzida ou interrompida para reduzir a tensão.  

A profundidade de enterramento do cabo é monitorizada durante a instalação. A operação junto 

à costa é realizada pela equipa de mergulho em pequenas embarcações de trabalho que 

suportam a operação de ligação do cabo à conduta submarina existente (Perfuração Horizontal 

Dirigida, i.e. HDD – Horizontal Directional Drilling), a aterragem, o enterramento e o 

posicionamento do cabo no fundo do mar. 
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Figura 1.1 – Especificações técnicas do ROV 
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Figura 1.2 – Especificações técnicas do arado marítimo 

 

2 APÓS A INSTALAÇÃO 

Após a conclusão da instalação do cabo, será pilotado um veículo de observação remota (ROV) 

ao longo da rota para inspecionar o enterramento. Este equipamento tem 3,2 m de largura pesa 

12.000 kg, e fluidiza sedimentos com jatos de água criando um sulco com largura de 0.3 m e com 

profundidades até 3 m dependendo do tipo de material do leito submarino. 

Quando o enterramento com arado não for possível (por exemplo, em cruzamentos com outros 

cabos em serviço) ou onde o arado não puder atingir a profundidade alvo de 1 m devido às 

condições do fundo ou a problemas técnicos, o cabo submarino poderá ser colocado à superfície 

e posteriormente enterrado durante a inspeção pós-enterramento por um ROV operado a partir 

do MLV ou navio de apoio através de um cabo de controlo. O ROV usa uma ferramenta de jato 

de água do mar direcionada ao fundo para agitar o fundo, formando uma vala na qual o cabo é 
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enterrado pelo seu próprio peso. Nenhum material do fundo marinho será introduzido ou 

removido da área. 

A inspeção pós enterramento pode acontecer a qualquer momento depois da instalação do cabo 

estar concluída.  


